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. Linearachsen lassen sich je nach Definitionsansatz nicht nur nach ihren Antriebsvarianten
unterscheiden, sondern unter anderem auch nach ...?

a) Arten der FUhrungssysteme

b) Achsenlange

c) Herstellungsverfahren
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. Was trifft auf Zahnriemenantriebe zu?

a) Axiale und radiale Belastung mdglich

b) Geeignet fur schnelle Handlings- und Positionieraufgaben

c) Zahnriemenspannung von Linearachsen der Marke SNR ist exakt einstellbar
d) Erfullung hochster Anforderungen an Positionier- und Wiederholgenauigkeiten

. Welche Charakteristika weisen Spindelantriebe auf?

a) Optionale Ausstattung mit Kugelgewindetrieben oder Trapezgewindespindeln
b) Antriebsadaption mithilfe eines Umlenkriementriebs mdglich

¢) Theoretisch unbegrenzt lange Achsen mdglich

d) Hohe Positioniergenauigkeiten Uber gro3e Verfahrwege

. Was zeichnet Zahnstangenantriebe aus?
a) Einsatz in vertikalen Anwendungen maoglich
b) Begrenzte Verfahrwege

) Linearachse kann beliebig lang sein

d) Sehr hohe Wiederholgenauigkeit

. Welche Eigenschaften konnen Linearmotorantrieben zugeschrieben werden?
a) FUr hohe Positionier- und Wiederholgenauigkeiten geeignet

b) Theoretisch unbegrenzte Verfahrwege maoglich

c) Ungeeignet fur hohe Geschwindigkeiten

d) Keine Bremswirkung im stromlosen Zustand

. Linearmotorantriebe sind weder fiir sehr langsame noch fiur sehr schnelle Anwendungen
geeignet.

a) Richtig

b) Falsch

. Zahnriemenantriebe gelten im Allgemeinen als kostenglinstig.
a) Richtig
b) Falsch

. Welcher Vorteil unterscheidet Spindelantriebe insbesondere von den anderen
Antriebsvarianten?

a) Gutes Preis-Leistungs-Verhaltnis

b) Sehr hohe Dynamik

c) Getriebe normalerweise nicht notwendig

d) Theoretisch unbegrenzte Ldngen mdoglich
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9. Welchen Nachteilen von Zahnstangenantrieben sollte man sich bewusst sein?
a) Geringere Positionier- und Wiederholgenauigkeiten im Vergleich zu Kugelgewindetrieben
b) Geringe Antriebssteifigkeit
¢) Nachschmierung erforderlich
d) Vergleichsweise hohe Kosten

10.Linearmotorantriebe sind die kostenglinstigste Art aller Antriebsvarianten.

a) Richtig
b) Falsch
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